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项目背景

中环湾仔绕道及东区走廊通道

（CWB）

是香港岛北岸的一条战略道路，旨在

纾缓Gloucester现有道路- Harcourt

道- Connaught中心走廊的交通拥堵。

在法定程序中重申了这一需要，并在

公众参与过程中得到支持。

项目管理:

公路部门

咨询工程公司:

AECOM 亚洲有限公司.

预算项目成本:

港币360 亿元

建筑开工日期:

2009年12月

预计投产日期:

2018年末 / 2019年第一季度
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项目背景

• 中环湾仔绕道及东岛走廊连接线
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We have 

Computer, UPS, 

communication 

device, Geomos

Monitor and 

Geomos Analysis 

inside the box

我们使用了计算机、

UPS\通讯设备、

GeoMoS的监测器

和分析器。都安装

在这个箱子里。

ADMS 测量 –设站点 1 (临时设置)
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Monitoring Prism

监测棱镜

ADMS 测量 –设站点 1 (临时设置)
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This is Permanent Setup

这是永久设站点
This is Temporary Setup

这是临时设站点

ADMS 测量 –设站点 1 (永久设置)
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ADMS 测量 –设站点 1 (永久设置)
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Reference Prism

基准棱镜

ADMS 测量 –设站点 2
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ADMS 测量 –设站点 2

Monitoring Prism

监测棱镜

Communication device

通讯设备箱

We have 

Computer, UPS, 

Geomos Monitor 

and Geomos

Analysis inside 

the box

在箱子里安装了

电脑、UPS、

GeoMoS的监测

器和分析器
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ADMS 测量–设站点 3
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ADMS 测量 –设站点 3
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ADMS 测量 –设站点 4
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ADMS 测量 –设站点 4

Monitoring Prism

监测棱镜

Reference Prism

基准棱镜
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ADMS 测量 –设站点 5 (CHT1)
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ADMS 测量 –设站点 5

Monitoring Prism

监测棱镜

Reference Prism

基准棱镜
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ADMS 测量 –设站点5 (系统组成)

• 基准点 • 监测点

• 在线分析，数据库

• 用户

• 互联网

• 服务器

• 机器人

• 控制工作站，数据传输网络
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ADMS 测量 –设站点 5 (网络设计)

• 最少5个点

• 等边三角形, 

• 角度大小: 大于30º ; 小于120º

• 覆盖监测区域
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ADMS 测量 –设站点 5 (自由设站)

• 从无坐标的站点，测量坐标系中的已知点
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ADMS 测量 –设站点 5 (独立检查)

• 每月核实监测数据

→对ADMS产生的数据进行核对

• 使用常规测量技术进行人工检查

• 导线

• 水准测量
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ADMS 测量 –设站点 5 (质量控制)

• 维护/年度校准

• 基准和监测棱镜的清洗

• 全站仪标定

• 补偿器指标误差

• 垂直指标误差

• 水平准直误差

• ATR水平角和ATR竖直角
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ADMS 测量 –设站点 5 (实施阶段)

• 情况: 增加 PVC 罩子
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ADMS 测量 –设站点 5 (实施阶段)

• 情况: 温度影响
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ADMS 测量 –设站点 5 (实施阶段)

• 情况: 

补偿器超限
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ADMS 测量 –设站点 5 (实施阶段)

• 情况: 极端天气
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ADMS 测量 –设站点 5 (实施阶段)

• 情况: 自由设站条件不足
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• 情况: 采空区涌水量
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人工测量检查
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人工测量检查
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人工测量检查
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4 圆 4 弧精密测量

 盘左& 盘右测量

 4 圆 4 弧（即在不同测回间配置水平度盘的方法）

 水平角闭合(水平角度闭合方法)
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4 圆 4 弧精密测量 –盘左盘右观测

 消除误差

• a)视线Z Z垂直于横轴 K K

• b)横轴KK垂直于垂直轴V V

• c)垂直轴V V严格垂直

• d)竖盘在天顶精确读零
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4 圆 4 弧精密测量 –准直误差

• 视线误差（C）

• （水平角准直）

• 横轴
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4圆 4 弧精密测量 - 高度指数误差

• 高度指数误差（i）

• 竖盘指标
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4圆 4 弧精密测量 –齿隙

 齿隙是在一对齿轮之
间形成的间隙。



Confidential37

 盘左观察：总是顺时针方向转动

 盘右观察：总是逆时针方向转动.

4圆 4 弧精密测量 –齿隙
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4圆 4 弧精密测量

 消除度盘刻度误差

 计算 S.Dev
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 盘左: 盘右:

000-00-00 180-00-00

090-00-00 270-00-00

045-00-00 225-00-00

135-00-00 315-00-00

4圆 4 弧精密测量（配置水平度盘）
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4圆 4 弧精密测量 - 水平角闭合

 确保全站仪在观测过程中没有被移动。

 检查它是否是360°
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4圆 4 弧精密测量

• 盘左，顺时针观测
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4圆 4 弧精密测量

• 盘左，顺时针观测
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4圆 4 弧精密测量

• 盘左，顺时针观测
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4圆 4 弧精密测量

• 盘左，顺时针观测
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4圆 4 弧精密测量

• 盘左，顺时针观测
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4圆 4 弧精密测量

• 盘右，逆时针观测
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4圆 4 弧精密测量

• 盘右，逆时针观测
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4圆 4 弧精密测量

• 盘右，逆时针观测
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4圆 4 弧精密测量

• 盘右，逆时针观测
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4圆 4 弧精密测量

• 盘右，逆时针观测
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4圆 4 弧精密测量 – TM/S 30/50中的四角检测

 四角检测
◦ 4个编码器：消除进一步的π周期性误差

◦ 5000Hz，绝对，连续

◦ 精度提高约30％

encoderencoder 24
2

1
 =
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1 Encoder

σ = 0.981“ (0.303mgon)

4圆 4 弧精密测量 – TM/S 30/50中的四角检测
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2 Encoder

σ = 0.301“ (0.093mgon)

4圆 4 弧精密测量 – TM/S 30/50中的四角检测
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4 Encoder

σ = 0.203“ (0.063mgon)

4圆 4 弧精密测量 – TM/S 30/50中的四角检测
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GNSS 参考站
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Nivel 监测
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Web Interface

• 标题1, 16 号.

• 标题2, 14号.

• 标题3,12号.

• 标题4, 12 号.
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